
2	  (3)	  joins	  inverted	  pendulum	  

•  The	  goal	  of	  this	  project	  is	  to	  
design	  and	  build	  a	  second	  (3rd)	  
join	  to	  the	  exis=ng	  inverted	  
pendulum	  

•  The	  LabVIEW	  controller	  needs	  
to	  be	  updated	  to	  myRIO	  

(embedded	  computer)	  

Nbr	  etudiants:	  	  4	  
Responsables:	  	  Milan	  
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